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그림 능동형 허리보조 착용로봇의 토크 측정[ 1] [2]

2.2 -

그림 능동형 허리보조 착용로봇 적용 작업[ 2]

표 능동형 허리보조 착용로봇 작업지속율 실험 결과[ 1]

3.

3.1 (Metabolic cost)



[ 3] Metabolic cost [3]

3.2
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그림 능동형 착용로봇 착용 전 후 산소소모량 변화[ 4] / [3]

3.3

그림 수동형 착용로봇 팔근육 근전활성도 효과[ 5] [4]

그림 수동형 착용로봇의 단위체중당 효과[ 6] MET [4]

4.

4.1 MET
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표 착용로봇 형태 능동형 수동형 의 효율 비교[ 2] ( , ) MET

4.2

5.


