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3.1 AI

양자라이다 기반 자율 계측 기능(a) 자동 충전 기능(b)

비상 낙하산 및 에어백 기능(c)

그림 기반 자율 군집 드론 계측시스템[ 1] AI

3.2

라이다 센서 기반 계측 기능(a) 자동 충전 기능(b)

무빙플랫폼 자율경로계획 및 주행 기능(c)

그림 지상 무빙플랫폼 기반 지형정보 자율 계측시스템[ 2]

3.3
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그림 현장 지형정보 통합 초정밀 디지털맵 생성 시스템[ 3]

4.

그림 자율계측 기반 초정밀 디지털맵 구축 기술의 개념 설계[ 4]


