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요  약  식물공장에서는 대부분의 시스템이 자동화되어 있지만 식물의 성장 상태는 인력에 의해 수동적으로 확인해
야 하는 실정이다. 이에 본 논문에서는 두 대의 카메라를 이용하여 식물의 발육상태를 측정하는 방법에 대해 연구하
였다. 식물측정 알고리즘을 이용하면 카메라와 간단한 시스템만으로 저렴하면서 신뢰할 만한 데이터를 얻을 수 있는 
시스템을 구축할 수 있다. 

따라서 본 논문에서는 식물 공장 내에서 생장하는 식물의 크기을 효율적으로 측정할 수 있는 모니터링 시스템을 개
발하였다. 이 시스템을 활용함으로써 식물의 크기 측정 데이터를 유지 및 관리하는데 소요되는 시간을 절약하고 그에 
따른 경비를 절감할 수 있으며, 식물공장 관리자의 작업효율을 향상시키는 효과를 얻을 수 있었고, 실제 시스템을 구
축하여 제안한 시스템의 성능을 확인하였다.

Abstract  In plants, factory automation systems, although most of the growth of plants by the state workforce 
is the restaurant to check manually. In this paper, we use two cameras to measure the plant's developmental 
state has been studied. Plant measurement algorithm, the camera only affordable, reliable and simple system to 
get the data you can build a system.
In this paper, the size of plants that plant growth in the plant to measure the efficient monitoring system has 
been developed. By utilizing this system, the size of the plant measured data required to maintain and manage 
accordingly, saving time and reducing costs and improving operational efficiency of plants, plant managers, the 
effect could be obtained by building the actual system the performance of the proposed system was confirmed.
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1. 서론

최근 식물재배를 농촌 환경이 아닌 도심 속에 구축함
으로써 환경개선은 물론 농촌에서 도심으로의 식자재 물
류비용을 감소시켜 온실가스 배출량을 최소화하려는 움
직임이 일어나는 추세이다. 아울러 집중호우, 초대형 태

풍, 가뭄 등의 기상이변 및 심각한 기후변화로 노지 재배
가 타격을 입는 경우가 늘고 있어 식품의 가격이 급격히 
변동하는 리스크가 발생하고 있으며, 이에 따라 기후 변
화로 인한 식량의 안정적인 확보 차원에서 농업의 피해 
없이 1년 내내 지속적으로 작물을 재배할 수 있는 식물공
장이 주목받고 있다.
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식물공장은 도시 대기 중에 급증하고 있는 이산화탄소
를 포집하여 식물공장에 공급할 경우 도시의 온실가스를 
절감할 수 있다. 또한, 식물공장은 온실가스 절감의 대표
적인 기술인 LED를 광원으로 활용하므로 에너지를 절감
할 수 있다.

한편, 식물공장 내에 지속적으로 생장하는 식물을 관
리하기 위해서 식물의 크기를 확인하는 과정이 필수적으
로 수행되었다. 그러나, 식물공장 내의 식물의 크기를 측
정하려면 관리자가 수작업으로 각 식물의 크기를 측정하
고 데이터를 관리하여야 하는 불편함이 있었다. 따라서, 
대량으로 식물을 재배 및 관리하는 식물공장 내에서 효
과적으로 식물의 생장을 모니터링할 수 있는 시스템이 
요구되고 있다.[4][5]

본 논문은 상술한 문제점을 해결하기 위한 것으로, 식
물 공장 내에서 생장 하는 식물의 크기를 효율적으로 측
정할 수 있는 모니터링 시스템을 개발하였다. 이 시스템
을 활용함으로써 식물의 크기 측정 데이터를 유지 및 관
리하는데 소요되는 시간을 절약하고 그에 따른 경비를 
절감할 수 있으며, 식물 공장 관리자의 작업 효율을 향상
시키는 효과를 얻을 수 있었고, 실제 시스템을 구축하여 
제안한 시스템의 성능을 확인하였다.  

2. 식물생장 모니터링 시스템

그림 1은 식물생장 모니터링 시스템의 구성을 나태낸 
것으로 촬영부, 연산부, 제어부, 영상처리부의 4부분으로 
구성된다. 

[그림 1] 모니터링 시스템의 구성
[Fig. 1] Configuration of the monitoring system

촬영부는 식물의 측면에서 식물의 높이를 촬영하는 제
1카메라부 및 식물의 상부에서 식물의 면적을 촬영하는 
제2카메라부로 구성되며, 식물공장 내에서 재배 중인 식
물의 화상을 촬영하여 화상 데이터를 생성한다. 영상처리
부는 촬영부에서 생성된 화상 데이터의 노이즈를 제거하
고, 화상 데이터로부터 식물의 영역을 구분하여 윤곽선을 
추출한다. 제어부는 영상처리부에서 추출된 식물의 영상
을 분석하며, 촬영부의 촬영 각도로 인해 왜곡된 식물의 

화상 데이터를 보정하여 식물의 실제 크기를 측정한다. 
연산부는 식물의 정식포트 위치 좌표 및 식물 영역의 윤
곽선의 꼭지점 좌표를 잇는 제1직선과 윤곽선의 높이 좌
표 및 제1카메라의 위치 좌표를 잇는 제2직선간의 교차
점을 계산한다.

본 시스템에서 식물의 높이와 면적을 측정하기 위한 
프로세스의 과정을 그림 2에 나타냈다. 영상획득 단계는 
제1카메라부와 제2카메라부로 구성된 촬영부에서 실제 
대상물을 실시간으로 식물을 촬영하고, 그에 따른 화상 
데이터를 생성한다. 이치화 단계는 그림 1의 영상처리부
에서 담당하며, 화상 데이터의 노이즈를 제거하고 상기 
화상 데이터로부터 식물의 영역을 구분하여 윤곽선을 추
출한다. 다음의 식물 측정 단계는 크게 높이측정 단계와 
면적측정 단계로 구성되어 있으며 촬영부를 통해 획득된 
식물의 화상 데이터는 카메라의 제한된 촬영 각도로 인
해 식물의 크기가 왜곡되어 있으므로 정확한 식물의 크
기 및 면적을 산출할 수 없다. 따라서, 본 단계에서는 제
어부가 연산부를 제어하여 식물의 실제 높이 및 면적을 
측정하는 과정이 진행된다.

[그림 2] 시스템 처리과정
[Fig. 2] Step of system process

3. 식물측정 알고리즘

3.1 식물의 최적화 높이 특정

왜곡된 식물화상에서의 식물크기 측정을 위해서 아래
의 4가지 가정을 하였다.

가정 1:식물은 원뿔형으로 성장

가정 2:카메라 픽셀 간격 비율일정

가정 3:식물 중심에서 카메라까지의 거리 측정값=D

가정 4:카메라 최대각 Ω로 촬영시 높이 측정값=2H
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이러한 가정으로 거리 H와 픽셀 수를 비례하여 높이 
를 구할 수 있으며, 동일 픽셀비율에 따라 거리 도 구
할 수 있다. 

그림 1의 연산부는 그림 3의 식물의 정식포트 위치 좌
표 및 윤곽선의 꼭지점 좌표를 잇는 제1직선과 윤곽선의 
높이 좌표 및 제1카메라부의 위치좌표를 잇는 제2직선 
간의 교차점을 계산하고, 계산된 교차점의 Y좌표값을 통
해 식물의 높이를 계산한다.

[그림 3] 식물 최적화 높이측정 방법
[Fig. 3] Optimization methods of plant height measurement

제1카메라에 의해 촬영된 식물의 영상은 으로 표현
된다. 은 제1카메라부의 제한된 촬영각도로 인해 크기
가 왜곡된 식물의 영상이므로 제1카메라부 및 식물의 정
식포트의 위치 및 제1카메라부의 촬영각도를 고려한 연
산과정을 통해 실제의 식물 높이를 나타내는 ′ ′′ 
를 나타낸다.

이 때, 에서 와 를 잇는 직선
이 제1직선이며,  와  를 잇는 직선이 
제2직선이다.

연산부는 이러한 식을 통해 제1직선 및 제2직선의 교
차점인 ′ ′′ 를 도출하며, 도출된 ′ ′′ 의 ′
좌표를 통해 식물의 실제 높이를 확인할 수 있다.

제1직선상의 임의의 한 좌표를  , 식물의 정식포
트의 좌표를 , 식물 윤곽선의 높이의 수평직선과 식물
의 퍼짐각의 가상직선과 만나는 꼭지점 좌표를  , 매개
변수를 라 할 때, 제1직선의 방정식은 식 (1)과 같이 나
타낼 수 있다.

  

    (1)

또한, 제2직선상의 임의의 한 좌표를   , 식물의 정
식포트로부터 수직한 직선이 식물 윤곽선만나는 지점의 

좌표를 , 촬영부의 좌표를  , 매개변수를 라 할 때, 
제2직선의 방정식은 식 (2)과 같이 된다.

      (2)

  이므로 식 (3)과 같이 쓸 수 있다.

    (3)

점 로 분리하면 식 (4)와 식 (5)가 된다.
    

       (4)

       (5)

식 (4)와 식 (5)를  로 분리하면 식 (6)과 식 (7)과 같
이 된다.


    

      

(6)

 
    

  

(7)
  
식 (6)과 식 (7)에 의해 실제의 식물 높이를 나타내는 

′ ′′ 를 구하면 식 (8)과 식 (9)가 된다.

′   (8)

′   (9)

3.2 식물의 최적화 면적 측정

[그림 4] 식물 최적화 넓이측정
[Fig. 4] Optimization methods of plant width measurements
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그림 4는 식물 최적화 면적측정의 개념에 대해 나타내
고 있다. 그림 1의 연산부는 영상처리부에서 추출한 식물
의 윤곽선과 화성면적을 구성하는 꼭지점의 개수를 N이
라 하면 식물의 화상면적 는 식 (10)과 같이 구할 
수 있다.

 

 
 



     (10)

  의 비율에 따라 실제 면적은 제2카메라부 및 식
물의 정식포트 위치 좌표간의 거리값을 H, 제1직선 및 제
2직선의 교차점의 Y좌표값을 Y', 식물의 실제면적을 R이
라 하면 식물의 실제면적은 식 (11)과 나타낼 수 있다.

 ′ 화상면적 실면적    (11)

4. 측정실험

본 논문에서 제안한 식물의 최적화 높이 및 면적의 계
산에 대한 시스템의 타당성을 알아보기 위하여 시스템을 
구축하고, 높이 및 면적의 다양한 가변을 위해 상추모양
의 식물모형을 대상으로 측정 실험을 수행하여 실제 크
기와 비교검토 하였다.

측정실험에 사용한 기본 조건은 표 1에 나타내었다. 
실제 식물의 높이와 면적은 모눈종이를 이용하여 측정하
였다. 

항목 단위 값
식물의 높이 ㎜ 25∼120

식물의 면적 ㎟ 2,000∼4,000

상단카메라 높이 ㎜ 4,050

측면카메라 거리 ㎜ 2,150

[표 1] 측정 기본조건
[Table 1] Basic conditions of plants measure

식물의 최적화 높이측정을 수행한 결과를 표 2에 나타
내었다. 식물모형의 높이는 25[㎜], 50[㎜], 75[㎜], 100
[㎜], 120[㎜]의 5가지 경우로 가변하였고, 넓이는 4,000
[㎟]로 고정한 상태로 각각 측정실험을 수행하였다. 

항목 실측 높이 카메라 
측정높이 높이 오차율

1 25[㎜] 25.0[㎜] 0.00%

2 50[㎜] 47.0[㎜] -6.00%

3 75[㎜] 77.5[㎜] 3.33%

4 100[㎜] 96.0[㎜] -4.00%

5 120[㎜] 120.9[㎜] 0.75%

[표 2] 최적화 높이측정 결과 1

[Table 2] Result of optimizing a height measurement 1

표 3은 식물의 면적을 가변하여 측정 실험을 수행한 
결과를 나타내고 있다. 높이는 100[㎜]로 고정하고, 넓이
를 2,000[㎟], 2,500[㎟], 3,000[㎟], 3,500[㎟], 4,000[㎟]로 
가변하면서 측정실험을 수행하였다. 

항목 실측 넓이 카메라
측정넓이 넓이 오차율

1 2,500[㎟] 2013.6[㎟] 0.68%

2 2,500[㎟] 2570.0[㎟] 2.80%

3 3,000[㎟] 2937.3[㎟] -2.09%

4 3,500[㎟] 3556.7[㎟] 1.62%

5 4,000[㎟] 4114.0[㎟] 2.85%

[표 3] 최적화 높이측정 결과 2

[Table 3] Result of optimizing a height measurement 2

결과에서 보는바와 같이 실제 높이와 카메라 측정높이 
사이에 ±6%의 오차를 나타내고 있다. 이 오차에는 실측
높이를 측정할 때 모눈종이를 이용하여 측정하였으므로 
값 자체에 오차를 포함하고 있으므로 실제 식물의 성장
을 판단하는데 큰 무리가 없는 값을 얻을 수 있었다.

5. 결론

본 논문에서는 식물공장 등에서 사용할 수 있도록 카
메라를 이용하여 식물의 성장을 측정하는 시스템에 대해 
제안하고 실험을 통해 다음과 같은 결과를 얻었다.

첫째, 제안한 식물성장 모니터링 시스템을 이용하여 
식물의 높이와 면적을 측정한 결과 높이는 ±6%, 면적은 
±2.85% 이내의 측정 정밀도를 얻을 수 있었으며, 둘째, 
제안한 시스템은 두 대의 저해상도 카메라와 간단한 제
어 프로그램으로 전체 시스템을 저렴하게 구축할 수 있
었고, 셋째, 식물의 크기에 대한 측정 데이터를 유지 관리
하는데 소요되는 시간과 노력을 절약하여 경비를 절감할 



한국산학기술학회논문지 제13권 제6호, 2012

2706

수 있었다.
나아가 본 시스템의 결과 값을 조명, 수분, 습도 등의 

식물관리 센서와 연계하면 식물공장의 완전 자동화를 구
현할 수 있을 것으로 사료된다.
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