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- 227k (pixel) 213] Zk(pixel) 2 ZHpixel)

X y |[9AHE| X y [P 4 | A
1 600 385 72 614 378 78 157 6
2 641 376 75 634 368 78| 106 3
3 764 380 70 760 364 79| 165 9
4 802 418 75 780 426 79 234 4
5 794 411 76 780 426 771 205 1
6 671 434 76 663 414 79| 202 3
7 684 426 74 680 444 79| 184 5
8 751 447 64 742 460 62 158 2
9 672 374 69 408 134 79[ 356.8 10

10 657 429 67 658 430 52 14 15
11 692 435 63 688 434 75 41 12
12 820 483 67 794 488 74| 265 7
13 686 498 68 680 498 54 6.0 14
14 591 471 68 583 478 53 7.6 15
15 678 456 67 690 460 74| 126 7
16 609 451 75 610 456 57 51 18
17 579 476 75 584 466 64| 112 11
18 591 512 73 583 512 57 30 16
19 657 518 75 650 520 58 7.3 17
20 637 486 75 640 474 70 124 5

Rl 29.8 9.0
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