
- 758 -

1.

(point cloud data)

, LiDAR

UAV

.

(filtering)

.

RGB

Python OpenCV HSV

.

2. Phython OpenCV HSV

2.1. HSV

(model) 3

.

RGB HSV . RGB (Red),

(Green), (Blue)

, 0-255 .

, HSV (Hue), (Saturation), (Value)

. 0-360

, 0 .

0- 100 ,

100 .

0-100 , , 100, 0

. 2 HSV .

그림 색공간 모형[ 1] HSV

2.2 Phython OpenCV RGB-HSV

OpenCV , RGB HSV

RGB , ,

, HSV

Hue

Python OpenCV HSV

Point Cloud Data Filtering of Specific Objects

Using Python OpenCV HSV Information

Dae-Yong Um*

*Dept. of Civil Engineering, Korea National University of Transportation



- 759 -

,

.

RGB

HSV . OpenCV 150

. RGB HSV

, 2 RGB

HSV . cvtColor

. cvtColor RGB

HSV

( 3).

그림[ 2 변환 알고리즘] RGB-HSV

그림[ 3] OpenCV RGB-HSV conversion code

3. HSV

3.1 UAV

.

.

,

DJI MATRICE 600 Pro( 4)

FC300( 5) ( 6) .

그림[ 4] DJI MATRICE 600 Pro社 그림[ 5] FC300 Camera

그림 연구대상지 촬영영상 일부[ 6] ( )

150

, Trimble TBC v5.32

( 7).

그림 점군자료[ 7] (Point Cloud Data)

3.2 HSV

GCP .

RGB ( 8) 2 3

RGB-HSV OpenCV

HSV ( 9) .

그림 정사영상[ 8] RGB



- 760 -

그림 변환 영상[ 9] HSV

3.3 ( )

HSV H

. HSV

inRange

.

, HSV

.

. 10

RGB

, 11 HSV

. RGB HSV

RGB HSV

20.88% .

그림[ 10] 정보를 이용한 수목객체 필터링 결과RGB

그림 정보를 이용한 수목객체 필터링 결과[ 11] HSV

4.

RGB HSV

. HSV

.

RGB HSV

. , RGB

HSV

20.88%

,

RGB HSV

.

2020

.

[1] , , “ ·

”, , 30 1

, pp.39-48, 2012 .

[2] , , “

”, ,

pp.1689-1690, 10 , 2014

[3] , , “ RGB

”, ,

pp.203-205, 4 , 2017

[4] , , , “

”, , 39 2 ,

pp.29-35, 2012 .

[5] Bandyopadhyay, Madhurima., van Aardt, Jan A. N.,

Cawse-Nicholson, Kerry., Ientilucci, Emmett. “On the

Fusion of Lidar and Aerial Color Imagery to Detect Urban

Vegetation and Buildings”, Photogrammetric engineering and

remote sensing Vol.83 No.2, pp.123 123. 2017.

[7] Wang, Liying., Xu, Yan., Li, Yu. “Aerial Lidar Point Cloud

Voxelization with its 3D Ground Filtering Application”,

Photogrammetric engineering and remote sensing Vol.83

No.2, pp.95-95, 2017.


