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요 약
첨단 운전자보조시스템(ADAS: Advanced Driver Assistance System)은 운전자의부주의로 인한 충돌 위험 상황에
대응하기위해개발되었으며, 이에대한연구는꾸준히진행되고있다. 특히운전자가후측방시야를확보하는데도움을
주는 시스템으로는 후측방 사각지대 경고 시스템(BSD: Blind Spot Detection)이 있다. BSD 시스템은 뒷 범퍼 좌우 두
개의 레이더를 통해 후측방 상황을 실시간으로 검출하고, 후측방 영역에 있는 차량과 충돌 가능성이 있을 시 사이드
미러에경고등을띄워주는시스템이다. 그러나 BSD 시스템은센서의인식범위가후측방으로한정되어있어, 한 차선의
양쪽에 있는 두 차량이 동시에 같은 차선으로 차로 변경을 하는 경우 접근 차량을 인식하지 못하는 단점을 가진다.
따라서 본 논문에서는 동일차선으로 차로 변경을 시도하는 측면 차량을 검출하고 차량의 횡 방향 제어를 통해 측면
충돌을방지하는시스템을제안한다. 제안하는시스템은근거리장애물검출에용이하고신뢰성과가격경쟁력이확보
된 초음파 센서를 활용한다. 초음파 센서를 통해 횡 방향으로 접근하는 측면 차량과의 거리와 속도를 계산한 후, 일정
기준이되면횡방향제어를수행하는시스템을설계하였다. 설계한시스템은MATLAB & Simulink를 통해시뮬레이션
을수행하여시스템의유효성을확인하고시스템의성능을검증할수있었다. 이러한시스템을적용하는경우 BSD 시스
템에서는 검출되지 않는 차량 측면 영역의 장애물을 검출할 수 있을 것이며, 횡 방향 제어를 통해 사고 발생률을 줄일
수 있을 것으로 판단된다.

[그림 1] Critical Case of Lane Change

      

[그림 2] Procedure Diagram of the Proposed System


