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1. 서론

지하공동구에서순찰관리자는오랜시간단절된공간에서

내부 이동을 하게 되므로 낙상이나 혼절 등 이상 상황 발생

시빠른대응이어렵고, 관제센터인원또한 CCTV로지속해

내부상황을 관찰하기에는 어려움이 있다. 본 논문은 사람의

움직임 검출 목적으로 학습된 key-point 모델을 지하공동구

내부에서 촬영한 쓰러짐 연출 영상에 적용하였다.

2. 연구방법

지하공동구내부에서순찰통로의정면에카메라를설치하

고 작업자 쓰러짐 상황을 연출하여 영상을 획득하였다. 작업

자 움직임 검출을 위해 key point 모델 중 오픈소스인

Openpose(모델 A)와 Yolo v7(모델 B)의 사전학습모델을해

당 영상에 적용하였다. 모델 A는 BODY-25를 사용하였으며,

모델 B는 pose를 사용하였다. 전자는 사람 관절점을 이미지

전체에대해추출하는반면후자는사람을객체단위로먼저

구분하고 해당 영역에서 관절점을 탐색한다[1]. 영상에 대해

각 모델의 작업자 직립 및 쓰러짐 인식 결과를 비교하였다.

3. 연구결과

사전학습모델기준으로 A의다중객체및쓰러짐인식성

능이모델 B에비해낮았다. 이러한결과는 B가사람감지영

역에 국한해 key point를 탐색했기 때문으로 분석되며, 여러

작업환경 및 자세에 대한 모델 검출 성능 확인 및 쓰러짐 등

의 이상 상황에 대한 규칙 정의가 필요할 것으로 판단된다.

[그림 1] Yolo v7 pose 적용결과: 다중 객체(좌)와 쓰러짐(우)
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요 약
본 논문은 딥러닝 기반 자세 평가 기법을 지하공동구의 순찰 작업자 영상에 적용하고, 지하공동구 환경에서의 작업자
쓰러짐의검출가능성을분석한다. CCTV와유사한위치에카메라를설치하여지하공동구환경에서작업자쓰러짐상
황을연출한영상을획득하고, 해당영상에 key point 모델을제공하는 Openpose와 Yolo v7 pose 패키지를적용해작업
자의 직립 및 쓰러짐 상황에 대한 key point 인지 결과를 확인함으로써 영상기반의 쓰러짐 검출 적용성을 검토하였다.


